CASOPIS

CHOVATELU
KONI

CiSLO 5 ROCNIK 5. RIJEN 2001

ZAOSTRENO

na Kritérium mladych koni

CHOV

Finale prehlidky tfiletych
teplokrevnych a chladnokrevnych
klisen

Historie pripoustécich stanic

Zkousky vykonnosti
chladnokrevnych hrebct

TEMA

VyzZiva a krmeni hribat

VYSTAVY

Lysa nad Labem

Pardubice




Chov

Ing. Jaroslavlelinek, CSc., RNDr. Jaromir Krys, Vladimir Teply
Vyzkumné pracovisté chovu koni, Ceskd asociace steeplechase,
Pardubice, Ceskd republika

Uvod

Piesnost pouzité metody méieni kvantitativni slozky mechaniky
pohybu konf je zdkladnim predpokladem uspésnosti a efektivniho
vyuzivéani vysledkd v rdmci selekéniho procesu a predikce
vhodnosti koni k poZadovanému zpiisobu vyuziti. ProtoZe metodika
zjistovani subjektivnim méfenim zvefejnénd na$imi autory,

predevS§im Duskem, vykazovala nékteré nepiesnosti zapticinéné
subjektem méfeni, vyvinuli

B. Technické vybaveni
1. Kopytni ¢idlo

Prvnim predpokladem provddéni elektronického méfeni
kvantitativni slozky mechaniky pohybu koni je kopytni ¢idlo, které
snimd dopady mérené koncetiny koné p¥i kaZdém jeho doslapu
na podlozku. Cidlo je zhotoveno z odolného ulechtilého kovu, v
jehoz corpusu se nachdzi mérnd jednotka spolu s miniaturn{
vysilackou signdlu a zdrojové nabijeci baterie. Vybaveni ¢idla je
zalito v komirkdch corpusu a tento je specidlnim, patentové
chranénym tuchytnym systémem pfipeviiovdn pomoci specidlnich
klesti a nyti k podkové na chodidlové ploge kopyta koné. Na boku
¢idla je instalovdna cca 4-5
cm dlouhd, vyménitelna

jsme metodu spocivajici na
elektronické bdzi méfent,
véetné softwarového
vyhodnoceni vysledkd.To ve
svém disledku vede k
vyraznému zvySeni
pozadované objektivity i
presnosti ziskanych vysledkt
a umoziiuje posouzeni i
nékterych dalSich znaki
lokomoce, jako pravidelnosti
chodu koni apod. Metodicky
postup vyZzaduje pouziti nami

Yy

vyvinuté méfici vybaveni a

pocitacovy software, ktery je
pro tento tcel zpracovan.

) Pripeviiovdni cidla
Technické vybaveni

umoziiuje méfeni vSech plemen koni a chodt, které jsou pro dany
uzitkovy typ i zaméfeni koni chovatelsky zajimavé. Popis vlastni
technické vybavy neni v predklddané publikaci proveden
zcela detailné. Diivodem je, Ze nejde o sériové vyrobky a
podrobny popis je pfedmétem dil¢ich zdvéreénych zprav. PouZiti
ziejmé nebude béZné svérovano odborné nezaskolenému persondlu
a naopak se predpoklddd, ze méfeni bude provddéno v zdjmu
objektivity a rutinni zkuSenosti jako servis $kolenou a odborné
kvalifikovanou obsluhou.

A. Technické predpoklady

Pro moznost realizace elektronického méfeni kvantitativni slozky
mechaniky koni je nezbytné mit dva vySkolené pracovniky, nejméné
jedno, event. Ctyfi kopytni ¢idla, zesilova¢ pro soucasné snimani
Ctyf signdlu se sedlovou podlozkou ( u koni méfenych v sulce
vhodny tichyt pro tento zesilovac), pfenosny pocita¢ se specidlnim
softwarovym programem, elektronické zdvory s pfimym
telemetrickym vstupem do pocitace, vhodnou zkusebni drdhu  a
koné, okovaného minimdlné na hrudnich konéetindch.

anténka.

Cidlo je vyuzivano predeviim
samostatné na jedné z
prednich koncetin nebo
soucasné na vSech ctyrech
koncetindch, pokud je cilem
méfeni posoudit pfesnost
dopadu sledu vSech koncetin
ve zkoumaném chodu koné.
Baterie cidla je tfeba pfed
pouzitim k méfeni mit fadné
nabity na piedepsanou
hodnotu napéti, v naSem
ptipadé 6,7 V. (V ¢idle je
zabudovano pét bateriovych
¢lénkt po 1,34 V.) K dobijent
baterif je vyuzivdna specidlné
upravend nabijecka, umoziujici nabijeni ¢tyi ¢idel najednou.
Pracovni doba nabitého ¢idla se pohybuje na trovni ¢tyi az Sesti
hodin. To zpravidla umozni ziskan{ v§ech potfebnych namérd u 10
az 15 koni. Pak je tieba baterie znovu nabijet nebo v pribéhu
méieni provést vymeénu za jiné ¢idlo. Pied samovybijenim jsou
¢idla chranéna kontaktnim spoustécim $roubkem s pérkem, ktery
je zapinan bezprostiedné pred instalaci ¢idla na kopytni chodidlo.

Zapnute, vysilajici cidlo sviij signdl vysild po celou dobu sepnuti a
meéni kmitocet pri doslapu kopyta na podloZku. Takto modulovany
signdl je zachycovdn pres zesilovaci stanici telemetricky do
prenosného pocitace, kde obsluhujici osoba primo sleduje ndbéh
Jednotlivych krokii koné na obrazovce. NepretrZité vysilani signdlu
umozriuje nalezt cidlo pri jeho eventudlnim nechténym uvolnénim
a ztrdté na zkuSebni drdze.

2. Zesilovaci a retranslaéni stanice

Jde o specidlné vyvinutou retransla¢ni a zesilovaci stanici malych
rozmérti s anténkou, kterd je v dobé méfeni uchycovina v kozené
podloZce sedla koné, nebo na pfipeviiovacim tchytu sulky ¢i
kocdru, pokud je méfeni provadéno u nejezdeckych plemen.
Zesilovac je napdjen béznymi nabijecimi tuzkovymi bateriemi,

sy

které jsou bez obtizi vymeénitelné v priibéhu méteni.

>>> pokracovdni na str.20
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Smyslem zesilovaci a retransla¢ni stanice je soucasné zachyceni
az Ctyt signdlt kopytnich ¢idel, jejich pfevod prostfednictvim
jedno¢ipového procesoru na osmibitovd ¢isla, reprezentujici
okamzitd zatizeni Cidel, ddle zesileni a odesldani na dostate¢nou
vzddlenost (zajistujici operativni pole méfeni) k mistu pienosného
pocitace. Popsand ¢isla viech az ¢tyf kandld Cidel se sestavi do
sériového tvaru spolecné se synchronizacni sekvenci a
vys$lou prostiednictvim jednoho vysokofrekven¢niho kandlu
vysilaCe na staciondrni piijimac pocitace. Signdl je upraven tak,
aby jej bylo mozno pfipojit na sériové rozhrani RS 232 kteréhokoliv
pocitace PC.

Zpracovani signdlii tedy umoZiiuje provdadet mereni aZ Ctyr Cidel
ve shodném okamZiku, ¢imz je umoznéno mérent jedné event. vice
koncetin koné najednou a v pripadé dostatku persondlu i méreni
aZ ¢tyr koni soucasné na jedné koncetiné.

Zesilovac¢ je proti predéasnému vybijeni chranén vypinacem, ktery
umoziiuje zprovoznéni pouze na dobu vlastntho méfeni koné.

3. Prenosny pocitac

Pfrenosny pocita¢ je mozno pouzit zcela bézny i cernobily bez
jakychkoliv vétsich technickych ndroki, do néhoz je instalovan
spacidlni, ndmi vyvinuty vyhodnocovaci program. Pozadavek na
pienosnost pocitace je diktovan pouze mobilnosti a jednoduchosti
préace. Pokud je k dispozici zdroj elektrické energie, lze vyuZit i
bézného stolniho pocitace, coz vSak piindsi fadu manipulacnich
nevyhod. Dopady méienych koncetin jsou v pribéhu méreni
znazoriiovany v podobé oblouckili na prislusnych carach
méieni, jak je ziejmé z prilozené ilustracéni grafické kopie ¢. 1
a 2, nebo ve viech variantdch, které piindsime v nasich diivéjsich
publikacich ve védeckém casopise 7V, piipadné v Jezdectvi ¢.2 z
roku2000. Soucasné s prijmem signdlu dopadut jednotlivych cidel,
respektive kondetin, je na obrazovce pfijiman signdl elektronickych
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zévor, ktery je na grafu ndmért zndzornén ¢drou startu a cile méfené
drahy koné.

4. Elektronické zavory

Pro ptesné stanoveni ¢dry startu a cile testovaného koné jsou
vyuzivany elektronické zévory. Jde o sériové vyrdbénd upravend
infracidla se specidlni ¢ockou. Cidlo registruje pohyb v iizkém
sektoru kolem startovni nebo cilové ¢dry. Indikace prob&éhnuti koné
zachycuje s presnosti asi 10 cm.

Zdvory se umistuji v misté startu a cile zkuSebni drdhy na
zatluc¢eném koliku nebo jiném vhodném misté asi ve vySi prsou
koné. Signdl je telemetricky snimén anténou pocitace, soucasné se
signalem ndmért kopytniho ¢idla (event. ¢idel) odkud je veden do
pocitade, kde software zajistuje zdpis okamziku startu a cile do
datového souboru k naméfenym hodnotdm. Energetickym zdrojem
jsou bézné tuzkové baterie. V piipadé poruchy je mozno v
nezbytnych piipadech zdznam zavor v pocitaci ovladat manudlné
za piedpokladu zvySeného poctu obsluhujictho persondlu.

5. Softwarové vybaveni

Pro vyhodnoceni provadéného méfeni mechaniky pohybu koni je
nezbytné mit v pouzivaném pocita¢i nainstalovan specidlni
program na snimdni a vyhodnocovdni popsaného signdlu. Software
byl nasim fesitelskym tymem pro tyto ucely vyvinut a
odzkou$en na znaéném mnozstvi koni (cca 130) v provoznich
podminkdch testovani, pii vlastnim vyvoji i stanoveni navrzenych
standard@ pro Ceské teplokrevniky a anglické plnokrevniky, nebo
pfi ovéfovacim méfeni chladnokrevniki a klusdkd.

Po vyhodnoceni prvotniho signdlu program miiZe poskytovat
detailni ¢iselné i grafické hodnoceni kazdeho kroku v testovaném
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(pro ostatni chody ve shora jmenovanych publikacich). Ve
vysledcich je mozno pied vlastnim vyhodnocenim chodu koné
odstranit z hodnoceni pripadny nevhodny a tudiz nehodnovérny
krok, zpiisobeny vnéjsim vlivem (napi: ndaslapem kopyta na kdamen
apod.).

Pro bézné posouzeni kvantitativni slozky mechaniky a zafazeni
kon¢ do bodovaci stupnice standardu software umoziiuje vystup
zdkladnich hodnot. Jde o rychlost koné pfi daném méfeni (v m/
sec.). primeérnou délku (prostornost) kroku (v m) pfi dané rychlosti
primérnou minutovou krokovou frekvenci a ¢asovou smérodatnou
odchylku priméru kroku v méfeném chodu, umoziujici
vyhodnoceni pravidelnosti chodi koné.

Pii méfeni ¢tyfmi Cidly na vSech konéetindch poskytuje piesné
diference rozdilu ¢asovych dopadi konetin, umoziiujici nejen
piesnou determinaci nohosledu, ale i posouzeni piipadnych
anomdlii. Tento zpiisob méfeni jiz vyzaduje vyS$§i pracovni i
¢asovou ndrocnost, a proto pii bézZném posouzeni mechaniky
nebude vyuzivan.

Pro vlastni bodové ocenéni koné v zdkladnich chodech je provadén
vypocet priimérné prostornosti (délky kroku) s vyuzitim software
regresnich funkci popsanych v oddile hodnoceni mechaniky.

Pro testovdni koni na kvantitativni slozku mechaniky pohybu je
nejvhodnéjsi rovnd, piimd drdha s piskovym povrchem. Technicky
viak lze vyuzit i travnaty povrh posekané louky nebo dostihové
drdhy. Optimdlni distanci zkuSebni drdhy se jevi 50 az 100 m.
V nutnych piipadech vSak je mozno vyuzit i drahy 40 m dlouhé.
Pied vlastnim vyty¢enim hranic startu a cile je v kazdém
piipadénutné presné méreni pasmem. Takto stanovend distance se
zadd do softwaru pred vlastnim vypoctem testu. S prihlédnutim k
ndmi zjiSténym vysledkiim je tfeba povazovat za nevhodné drdhy
kruhové nebo ovalné.

Priprava koné pred testem spocivd v nasazeni specidlné upravené
decky pod sedlo, kterd je potiebnd pro upevnéni retranslacni a
zesilovact stanice. Podminkou méreni je podkovdni nejméné obou
prednich koncetin a v pfipadé meéfeni ¢tyfmi ¢idly vSech Ctyi.
Diivodem je, jak jiz fe¢eno, moznost ichytu kopytnich ¢idel.
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